v §‘ \

@ Dynetics

DYNAMISCH MIT MECHATRONIK

Kleinmotoren fur Anwendungen

iIn der Mechatronik

Dynetics bietet als Vertreter renommierter Hersteller eine breite
Palette von rotatorischen und linearen Kleinantrieben samt

zugehdriger Steuerungselektronik in verschiedenen Technologien

an. Ergdnzt wird das Sortiment durch Lufter und Radialgeblase
fur die Entwédrmung von Geraten.
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Kugelgewindetriebe

KSS ist ein Hersteller von Kugelgewindetrieben und Aktoren (Vertrieb
Dynetics), insbesondere fur Miniaturgréf3en mit einem Wellendurchmesser
von 16 mm oder weniger.

Vor kurzem hat KSS prazise gerollte Kugelgewinde-
triebe der Serie PSR/PSRT vorgestellt, die eine Ge-
nauigkeit von unter 0,005 mm (Toleranzklasse/Ge-
nauigkeitsklasse JIS C5) erreichen. Sie sind mit Stahl-
kugeln ausgestattet, die fur einen Rollkontakt zwi-
schen Mutter und Gewindespindel sorgen, wodurch
ein mechanischer Wirkungsgrad von etwa 90 Pro-
zent erreicht und das erforderliche Drehmoment auf
weniger als ein Drittel des Drehmoments herkémmli-
cher Gewindetriebe reduziert wird. Die Bauweise der
KSS-Kugelgewindetriebe ermdglicht es zudem, linea-
re Bewegungen einfach in Drehbewegungen umzu-
wandeln.

Dynetics hat auch gerollte Kugelgewindetriebe aus
Edelstahl (SSR-Serie) im Sortiment. Klassische ge-
rollte Kugelgewindetriebe konnen die Genauigkeits-
klasse Ct10 oder Ct7 erreichen. Ct7 erreicht ein Axi-
alspiel von 20 Mikrometern oder weniger. Bei Ct10
ist ein Axialspiel von 50 Mikrometern oder weniger
moglich.

KSS hat mit der PSR/PSRT-Serie hochgenaue geroll-
te Kugelgewindetriebe auf den Markt gebracht, die
die Genauigkeitsklasse C5 (japanische Norm ]IS B
1192-3) erreichen koénnen. Ein Axialspiel von
0,005 mm oder weniger kann damit erreicht werden.
Dynetics fihrt zwei Ausfihrungen von Gewindetrie-
ben im Sortiment: die integrierte Ausfihrung mit gro-

Berem Zapfen (PSRT) und mit Vollgewinde (PSR). Bei
der Ausfiihrung mit integriertem Endzapfen kann der
feste Endzapfen groBer als der Nenndurchmesser
der Gewindespindel eingestellt werden, so dass
keine Presspassung der Hilse erforderlich ist. Das
Profil und die Abmessungen des Endzapfens sind
genormt, so dass die KSS Compact Support Unit in-
stalliert werden kann. Da der stltzseitige Endzapfen
unbearbeitet ist, ist es moglich, eine zusatzliche End-
bearbeitung mit der vom Kunden gewdlnschten Ge-
windeldnge durchzufuhren. Als Sonderanfertigung
sind spezielle Endzapfenprofile moglich.

Die Ausfuhrung mit Vollgewinde punktet durch ein
gutes Preis-Leistungs-Verhdltnis. Das Axialspiel ist
auf 5 Mikrometer oder weniger eingestellt, eine spiel-
freie Ausfihrung (Vorspannung) ist auf Anfrage
moglich.

Kugelgewindetriebe PSR/PSRT-Serie

Z-Theta-Aktor

Der Z-8-Antrieb auf BSSP-Basis (6 = Theta/ BSSP =
Ball Screw with Ball Spline) ist ein integriertes Pro-
dukt, das Kugelgewindetrieb und Kugelverzahnung
auf derselben Welle hat. Es handelt sich um Kugel-
gewindetriebe, die Drehbewegungen in lineare Be-
wegungen umwandeln, und Kugelverzahnungen, die
sich linear bewegen, wahrend sie das Drehmoment

in der Drehbewegung Ubertragen. Diese beiden Ele-
mente befinden sich auf derselben Welle, sodass
BSSP eine kompaktere Bauweise und ein geringeres
Gewicht ermoglicht als es herkdmmliche Lésungen
mit mechanischen Komponenten haben, die einzeln
verwendet und angeordnet werden.
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Dartber hinaus verfliigt BSSP Uber eine gebohrte
Hohlwelle fir die Vakuumfunktion. Es stehen zwei
Bauarten von BSSP zur Verfligung: Erstens, eine
Ausfiuhrung mit Kugelumlaufspindelnut und Kugel-
verzahnungsrille (Separate Type), die auf derselben
Welle, aber in einem unterschiedlichen Bereich plat-
ziert sind. Zweitens, der Uberlappungstyp (Overlap
Type) fluhrt die Spline-Nut Uber die Kugelgewinde-
trieb-Nut.

MERKMALE UND VORTEILE DES

KSS Z-THETA-STELLANTRIEBS

Die Z-Theta-Aktuatoren (Z-8) auf BSSP-Basis von
KSS haben drei Funktionen in einer Einheit: lineare
Bewegung (Z), Drehbewegung (Theta/6) und Vaku-
um (V). KSS bietet drei Arten von multifunktionalen
Z-0-Aktoren an: Direkt-, Hybrid- und Riemenantrieb.
Es ist moglich, eine davon nach den gewiinschten
Spezifikationen oder der geplanten Anwendung aus-
zuwadhlen.

ANWENDUNGSBEISPIEL WAFER
TRANSFER

Ein Anwendungsbeispiel fir das Wafer-Handling
(Transfer und lonenimplantation) im Halbleiterpro-
duktionsprozess wurde mit einem Z-8-Antrieb mit

D T/I\—-RXRERET T
Wafer Transfer De

Riemenantrieb realisiert. Durch den Einsatz von zwei
Riemenantrieb-Z-8-Aktoren, welche die Gesamthohe
der Demonstrationseinheit niedrig hdlt, werden drei
Funktionen des Z-8-Aktors wie lineare Bewegung,
Rotation und Vakuum auf sehr begrenztem, kompak-
tem Raum ausgefihrt.

RIEMENANTRIEB Z-©-MOTOR-LAYOUT-
POSITIONSVERSCHIEBUNGSDESIGN

Der Riemenantrieb Z-86-Aktor hat den Vorteil, dass
die Funktion bei montierten Motoren mit elektroma-
gnetischer Bremse oder Encoder als zusatzliche
Funktion zum Aktor hinzugefligt wird. Dennoch wird
der Motor gréRer und damit auch die GroRe des Ak-
torgehduses, wenn zwei Motoren in der gleichen
Phasenebene angeordnet sind. AufRerdem ist eine
Iangere BSSP-Welle erforderlich, die eine schlechtere
Ausbeute bei der Herstellung, einen schlechteren
Rundlauf und mehr Sorgfalt bei der Steuerung der
Drehfunktion aufweist. Infolgedessen steigen die
Kosten fur den Antrieb. Eine mégliche Losung dieses
Dilemmas zeigt das Design der Positionsverschie-
bung des Motorlayouts am folgenden Beispiel Wafer
Transfer.
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Kompakter Linear-Servomotor SX060

Nippon Pulse Motor (NPM), vertreten durch Dynetics,
hat seine Linear-Servomotor-Baureihe mit einer sehr
kompakten Version erweitert. Diese ist fir Anwen-
dungen mit begrenztem Platzangebot geeignet —
beispielsweise bei Designs mit 9-Millimeter-Pitch.
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Die Miniatur-Linearmotoren der Serien SX060 und
SX100 haben ein Drehmoment bis zu 31 Nm und
sind frei von Cogging.

Serien SX 60 und SX100

Hochprazise Servomotoren fur Roboterarme
und Cobots

Die burstenlosen Motoren der Micro-Direct-Drive-
Serie (MDD) von Nippon Pulse gibt es in Flanschgro-
Ben von 13 mm bis 70 mm in drei Ldngen. Die Servo-
motoren sind fur den Einsatz in hochprazisen Gerd-
ten fur Reinradume wie Scara, pharmazeutische Ro-
boter und kleine Gantry geeignet. Sie kdnnen auch in
Industrieroboterarmen fiir Cobots, Knickarmroboter
flr Produktionsanlagen mit komplexen Montagear-
beiten unter rauen Bedingungen und in Prdzisions-
maschinen wie SMA-Gerdate fir die Halbleiterferti-

gung verwendet werden. Mit dem hochauflésenden
integrierten Encoder (absolut oder inkrementell) las-
sen prazise Positionierungslésungen realisieren. Auf
Wunsch kénnen Motoren aus der MDD-Serie mit
einer Hohlachse geliefert werden. Kundenspezifische
Anpassungen, z. B. spezielle Dichtungen, sind mdég-
lich.

Ubersicht Micro-Drive-Serie
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Video: Micro Direct Drive Motor Miniature AC Servomotor
in a scalar robot with the repeatability of +1um ¥

Video: Micro Direct Drive Motor Miniature AC servomotor
Robotic arm Master slave demonstration (NPM)

F7LAE-Y BLOTE

EDH LT RES
MD-20 MD-40
HE1K 1 1

BXMLD

Video: Torque demonstration Lifts a weight by a gearless
Micro Direct Drive Motor Miniature AC servomotor
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Leise, energiesparende Lufter

Die Gentle-Typhoon-Lifter sind um 5 dB leiser als
herkémmliche Lufter und bieten mit einer Einbautiefe
von 25 Millimetern die gleiche Luftleistung wie 32-
Millimeter-Lifter. Die eingesparten 7 Millimeter er-
moglichen es dem Konstrukteur, den Luftwiderstand
zu reduzieren, den Volumenstrom zu erhéhen und die
Effizienz der Kihlung zu verbessern. Dank seiner
Treiber-ICs bietet der neue hocheffiziente burstenlo-
se Motor ein Energieeinsparpotenzial von rund 30
Prozent. Dartber hinaus kénnen diese Ventilatoren -

je nach Kunde — mit Drehzahlsensoren ausgestattet
werden. Neu ist die D1225R-Serie des Herstellers
Nidec. Sie ist gerdauscharm, hat einen hohen Luft-
strom und verfligt Gber Schutzart IP68. Als Option ist
eine PWM-Steuerung moglich. Dank staub- und
wasserdichtem Design ist sie fur Anwendungen in
rauen Umgebungen geeignet.

Nidec Servo Gentle Typhoon

Dynetics auf der SPS in NUrnberg

Dynetics prasentiert auf der SPS vom 14. bis 16. November 2023 in
Nurnberg auf seinem Messestand (Halle 4, Stand 490) eine Reihe
interessanter Produkte.

Designbeispiele und Live-Demos geben einen Ein-
druck der vielen Mdglichkeiten von Linearantrieben,
Servomotoren, Motion Controller und weiteren Kom-

ponenten aus dem Dynetics Portfolio. Besonders in-

teressant ist die Live-Demo mit dem Linear-Servo-
motor SX060.
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Gezeigt wird ein Referenzdesign fiir computerge-
steuerte Pipetten mit acht simultanen Kandlen. Ge-
steuert wird das Ganze von der FMAX-Kompakt-
steuerung und dem Hybridmodul Commander mit
dem Arcus CRX-8-Treiber.

IM FOKUS: NEUE ANTRIEBE VOM
HERSTELLER ELRA
= Closed-Loop Schrittmotorplattform mit
feldorientierter Motorregelung in den Baugréen
NEMA 23, NEMA 24 und NEMA 34.
= Neue Generation der Komplettantriebe fir
schwierige Umgebungsbedingungen. Sie kann
nun bis IP67 konfiguriert werden und ist
voraussichtlich ab dem ersten Quartal 2024 am
Markt.

ANTRIEBSTECHNIK

= Birstenloser Kegelgetriebemotor fiir die
Anwendung mit engen Platzverhdltnissen, wo
eine Kraftumlenkung um 90° erforderlich wird.

= |P65 High-Torque BLDC-Motoren mit
Nenndrehzahlen von 700-800 U/min und
Dauerdrehmomente bis 5,5 Nm. Der Verzicht auf
ein Getriebe ermdglicht unter anderem spielfreie
Positionierungen sowie einen leisen Betrieb.

= Neue Fahrantriebe fiir autonome FTS/Shuttle
beeindrucken durch ihre enorme Flexibilitat
betreffend Leistung sowie Bauraum und lassen
sich leicht integrieren.

Jetzt mehr erfahren!

= Homepage Dynetics

= Kugelgewindetriebe PSR/PSRT-Serie
= Z-8-Antrieb BSSP0812/08

= Video Wafer Transfer Demo Unit
Serien SX 60 und SX100

Ubersicht Micro-Drive-Serie

Burstenloser Kegelgetriebemotor
IP65 High-Torque BLDC-Motoren
Fahrantriebe fir autonome
FTS/Shuttle

Nidec Servo Gentle Typhoon

= Video: Micro Direct Drive Motor
Miniature AC servomotor in a scalar
robot with the repeatability of +1um

= Video: Micro Direct Drive Motor
Miniature AC servomotor Robotic arm
Master slave demonstration (NPM)

= Video: Torque demonstration Lifts a
weight by a gearless Micro Direct
Drive Motor Miniature AC servomotor

= Infos anfordern

sps
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Nurnberg, 14. - 16. November 2023
Halle 4, Stand 490
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